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Montaj Gereksinimleri

O Temel Gereksinimler

Radar sensdrlerde antenin ylzeye génderdigi mikrodalga darbelerinin izledigi bir sinyal agisi vardir. Dolayisiyla
anten ile dlgiilecek ylizey arasinda bu sinyallerin carparak yansiyacad baska ylzeyler, merdiven, karistirici
kanatlan, yatay kirigler, 1siticilar vb. hatali ekolar olusturabilecek elemanlarin bulunmamasina dikkat edilmelidir.
Béyle durumlarda sensoriin gercek Urlin ylzeyini gorebilecek sekilde yerlestiriimesi, yapilamiyorsa hatall eko
olusturabilecek dik ylizeylere 45 derece act ile yansiticilar konulmasi énerilir.

Kurulum esnasinda tank bosken hatal eko tespiti yapiimali ve hatall eko olusturan ylzeyler sensér tarafindan
kayit altina alinmalidir. Bu sayede sensor bu noktalari seviye olarak algilamaz ve 6lglim saglikl olarak devam
eder.

Silo veya tank tizerinden yapilan dolumlarda tanka giren triinlin, sensérin sinyal hatti izerinden gegcmemesine
tzen gosterilmelidir. Sensdrlerin 6lgemedidi ve antenin hemen altinda 6l bélge olarak bilinen ve sensériine gore
50cm’yi gegmeyen koér alan bulunur. Dolum esnasinda (riiniin, sensériin 6li bélgesinin izerine gecmemesi
oénemlidir. Bu durumda sensor hata verir veya 6lglim degerleri sabit kalabilir.

Referans cizgisi 'DD

1-Olil bolge

2-Max. ayar noktasi
3-Min. ayar noktasi
4-Toplam bog mesafe

Montaj Konumu

Kurulum esnasinda sensor ve tank duvan arasinda en az
200mm mesafe olmalidir. Bu sayede tank kenarlarina
yapisabilecek olasi Urlinlerden dolayi sensérin hatali
sinyal almasi engellenmis olur.

O MontajYeri Secimi

1- Yanhs: Senséri dolum hatti Gzerine yerlestirmeyin.
Sinyal hatti dlgiilecek ylzeyi gérmelidir.

2- Dogru: Sensdrld mimkin oldugunca dolum noktasinin
uzagina monte ediniz. Kullanim émri ag¢isindan
gerektiginde kar, yagmur, glines ve benzeri etkenlerden
uzak tutmak amach koruyucu kullaniniz.
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O Reflektér Uygulamas:

Kurulum yapilacak tank, silo veya agik kanallar Gzerinde
sahte ekolar Ureterek sensérii yanlis yonlendirebilecek
yapilar var ise bu ylzeylerden yansiyabilecek hatal ekolan
baska ydnlere yansitmak icin reflekttr kullanmak gerekir.
Herhangi bir metal plakanin agili yerlegtirimesi sonucu
sensor sinyalleri baska alanlara yonlenerek zayiflayacak ve
sensor okumasi gereken ylzeyden gercek seviye bilgisini
verecektir. Gerektiginde silo bogken hatall eko bastirma
islemi yapilmahdir.

O Montaj Yeri Secimi

Tank Uzerinde sensdr montaji yapilirken mumkin
oldugunca Grin dolum noktasinin uzagina ve yarigapin
yarisinda uygun bir montaj yeri se¢ilmelidir.

1- Dogru: Sensor tankin yaricapinin yarisinda bir noktaya
monte edilmis ve sensdrin sinyal alani icerisinde, sensdr
sinyallerini etkileyecek herhangi bir fiziksel etken
bulunmamaktadir.

2-Yanhs: Sensér yaklasik olarak tankin tam yaricapina
denk gelen bir noktaya monte edilmis. Bu durumda
sensorlin gdndermis oldugu sinyaller Grin ylzeyinden
yansiyip yeterli gilicte geri donmeyebilir veya hatali
yansima yaparak yanlis mesafelerin dlgliimesine neden
olabilir.

O Kanstirict Uygulamasi

Sensorin seviye dlcimi yapacadl tank icerisinde
karistirici bulunmas) durumunda, sensér dolum hattinin
uzaginda ve sinyallerini engelleyen karistiricidan mamkin
oldugunca uzak bir noktaya montaji yapilmalidir.

Tank icerisindeki karistiricinin pervanelerinden yansiyan
yanlis sinyaller sensdre ulasabilir ve sensorlin yanlis
dederlendirme yapmasina neden olabilir. Bu gibi
durumlarda tank bos iken hatall sinyaller tespit edilmeli ve
hatali sinyal bastirma islemi uygulanmalidir. Béylece
sensorin hatali sinyallerde yanlis 6lgim yapmasi
engellenmis olur.
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O Manson ve Boyunluk(boru soket) Uygulamasi
Manson kullanilarak yapilan montajlarda, mangson
olabildigince kisa ve tank ile birlesim noktalarinda kaynak
artiklani olmamalidir. Bu sekilde mansondan dolayi
olusabilecek hatali yansimalar azaltiimis olur.
Seviye 8lciimiU yapilan malzemesinin di-elekirik katsayisi
biylik (yansima ozelliklerinin iyi olmasi) olmasi halinde
radar seviye sensdériiniin anteninden daha uzun olan boru
soketlerine(boyunluk) montaj yapabilirsiniz. Boru soketi ile
{ tank birlesim noktasindaki kaynak artiklan ve cikintilar
temizlenmelidir. Sensérin montaji sonrasinda sinyal
kontroll yapilip gerekli durumlarda hatal sinyaller ilgili
| parametre yardimi ile elemine edilmelidir.

= > 10mm

Boyunluk uzunluklan igin asagidaki tablodaki degerleri
kullanabilirsiniz. Degerler standart kullanimiardan elde
edilmis olup minimum degerlerdir. Urlin yansitma 6zelligi
g6z 6niinde bulundurularak bu degerler degistirilebilir.

d d | _h d | _h
40mm <150mm 100mm | £300mm
50mm <150mm 125mm <400mm
80mm <200mm 150mm <500mm

RADAR MOBILE MANAGER Mobil Uygulamasi

Bu uygulama ile radar seviye sensdrlerinize
bluetooth ile baglanarak hem ayarlarinizi yapabilir hem de sensoériin anlik élgim
degerlerine erigebilirsiniz.

Android ve 10S isletim sistemli mobil cihazlariniza uygulamay! yikleyerek
kullanabilirsiniz. Uygulamay telefonunuza yikledikien sonra soldaki resimdeki
gibilogolu uygulama olusuyor.
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Kurulum sonrasinda olusan RADAR MOBILE MANAGER uygulamasina
tikladi@inizda uygulama calismaya baglar ve yandaki gibi ekran ile karsilasirsiniz.

Bu ekranda altta SCAN butonuna tiklayarak bluetooth alani icerisinden yer alan
sensdrleri gérebilirsiniz.

ket 0 5l 9 0 & B % %953 1354

4 RADAR
..‘_QQ;;,BILEMANAGER
Alt kisimda yer alan Demo butonu ile herhangi bir sensore bagl

olma sarti olmaksizin uygulamay) agabilir ve menileri gérintileyebilirsiniz.

No radar level transmitters have
been found.
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- Sensdre baglanti yaptidinizda ilk olarak karsiniza soldaki pencere
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gelir.
teadium Current Distance
Liquids
Signal output(Tap to toggle) 15'300m
RS-485 Level percentage
51,008 50,00%
i
~ 7 100,00%
""""" | 0,00% |
HDﬁMF @ @ E%
e W 22 1555 Dead Zone(Olii Bélge) : Oli bolge degerini gerekmedigi siirece
degistirmeyiniz. )
Fstecho Normal Range(Olglim Araligi) : Olgum araligi minimum degerden 0.5m yada
_ 1m blylk olacak sekilde ayarlanmalidir.
Pl I i Max. Adjustment(Max. Ayari) : Sensériin 20mA verecegi nokta bu menlde
- ayarlanir. Girilen de@erler, bosluk dederi seklinde yaziimaktadir.Ornegin 0.400m
H s HTaE girildiginde sensér ile Uriin yiizeyi arasindaki bosluk 0.400m oldugunda sensér
. 20mAcikis verecektir.
Hus usiment e Min. Adjustment(Max. Ayari) : Sensérin 4mA verecegi nokta bu meniide
: ayarlanir. Sensoriin takil oldugu yerile zemin arasindaki bosluk degeri girilir.
Max. adjustment 0.600 midl) -
Range 30.000 m(d)
Damping time 6 s
Dead zone 0.800 m(d)
Sensor tag SENSOR
n O 5

HOME SETTINGS DIAG

SERVICE INFC



befas

Programlama Ornegi

11m ylkseklikteki bir tank Gzerinde yapilan seviye élcumiinin basit ama tam bir ayarini yapalim.

Bu drnek, sensérl programlamada dikkate alinmasi gereken kurulumun dzelliklerini gosterir.

1 Montaj bodaz ylksekligi (0.1m)

2 Toplam bos ylkseklik (11m) Range

3 Max. Ayar (Genelde 6lU bdlge) (0,3m) Max. Adjusmet
4 Min. Ayar (10m) Min. Adjusmet

Belirtildigi gibi, tankin yiiksekligi (toplam) 11m'dir, fakat resimde de géruldigd gibi 3 nolu 610 bédlgeden dolayi
kullanilabilir yiksekligi tamamiyla dlgmek mimkun degildir. Ancak istenirse kolay hesaplama agisindan tankin

tam yUksekligi max doluluk olarak sensére girilebilir. Bu durumda hig bir zaman %100 deder alinamayacaktir, 6li
bdlge asilirsa sensor hata verecektir.
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